
Építs Egyensúlyozó robotot! 

 

 

 

 

 

 

 

Érdekel a 3D nyomtatás, az elektronika és a 

forrasztás? Szeretnél egy saját távirányítható 

robotot építeni? 

Akkor ez a neked való projekt! 

Projekt célja: 

Arduino vezérelt egyensúlyozó robot mechanikai elemeinek 3D 

nyomtatása, összeállítása, valamint a vezérlő áramkör 

összeforrasztása, tesztelése. Az elkészült robotok összemérik 

tudásukat egy ügyességi versenyen is. Saját alkatrészek 

vásárlása esetén a robotodat a projekthét után haza is viheted! 

A robotról itt találsz további információkat: 

https://drive.google.com/file/d/1AONXwt5rSR0DuGjDMW6tvi_q

UYWRIsgX/view?usp=sharing 
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